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Otros:

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CEMNRO7. (CAST) Analitzar i dissenyar sistemes protésics o ortesics per assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

CEMNRO08. (CAST) Analitzar i dissenyar estratégies de control per a I'assisténcia o rehabilitacié de el moviment.

Genéricas:
CGMNR1. (CAST) Resoldre problemes propis de la rehabilitacié en salut mitjancant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics,
cientifics, instrumentals i tecnologics.

Transversales:

CTMNR3. (CAST) Treball en equip. Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre

més o realitzant tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, assumint compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

CTMNR4. (CAST) Us solvent dels recursos d'informacié. Gestionar I'adquisicid, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades

i informacié en I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gesti6.

CTMNRS5. (CAST) Tercera llengua. Coneixer una tercera llengua, preferentment I'anglés, amb un nivell adequat oral i escrit i en
consonancia amb les necessitats que tindran els titulats i titulades.

METODOLOGIAS DOCENTES

- Clase presencial tedrica y practica (aula, aula informatica y laboratorio).
- Aprendizaje autonomo pautado.

- Aprendizaje cooperativo.

- Aprendizaje basado en proyectos, problemas y casos.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Los objetivos generales de aprendizaje de la asignatura son:

- Conocer el disefio, componentes, y el principio de funcionamiento de sistemas protésicos activos y pasivos.

- Conocer el disefio, componentes, y el principio de funcionamiento de ortesis y exoesqueletos activos y pasivos.

- Conocer el disefio, componentes, y el principio de funcionamiento de sistemas de electroestimulacion funcional (FES).

- Conocer el funcionamiento de las estrategias de control de las tecnologias para la asistencia o rehabilitacion del movimiento, asi
como los sensores e interfaces hombre-maquina utilizados.
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 27,0 24.00
Horas aprendizaje auténomo 72,0 64.00
Horas grupo pequefio 13,5 12.00

Dedicacion total: 112.5 h

CONTENIDOS

Tecnologias y componentes

Descripcion:

Introduccidn a las tecnologias de asistencia y rehabilitacién motora.

Ortesis y protesis de miembros inferiores. Sistemas activos y pasivos.

Ortesis y protesis de miembros superiores y manos. Sistemas activos y pasivos.
Estimulacién eléctrica funcional (FES) y aplicaciones. Control hibrido robot-FES.

Actividades vinculadas:

Lab 1. Sensorizaciéon en EduExo

Lab 2. Comparacion de diferentes tecnologias de sensores
Lab 3. Juegos serios en EduExo

Competencias relacionadas:
CEMNRO7. (CAST) Analitzar i dissenyar sistemes protésics o ortésics per assistencia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

Dedicacién: 19h
Grupo grande/Teoria: 16h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h

Estrategias de control

Descripcion:

Métodos de control y aprendizaje motor en robdtica de rehabilitacién.

Sensores, interfaces hombre-maquina y estrategias de control.

Estrategias de control para la asistencia y estrategias de control para la rehabilitacién.

Actividades vinculadas:

Lab 4. Control de seguimiento de trayectoria
Lab 5. Control de admitancia

Lab 6. Control mioeléctrico

Competencias relacionadas:

CEMNRO08. (CAST) Analitzar i dissenyar estrategies de control per a I'assisténcia o rehabilitacié de el moviment.

CEMNRO7. (CAST) Analitzar i dissenyar sistemes proteésics o ortesics per assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

Dedicacion: 13h
Grupo grande/Teoria: 10h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
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Diseiio y evaluacion clinica

Descripcion:
Disefio mecanico y ergonomia en tecnologias de asistencia a la movilidad.
Validacidn clinica y certificacion de tecnologias de asistencia.

Actividades vinculadas:
Trabajo monografico

Competencias relacionadas:

CEMNRO0S8. (CAST) Analitzar i dissenyar estratégies de control per a I'assisténcia o rehabilitacié de el moviment.

CEMNRO7. (CAST) Analitzar i dissenyar sistemes protésics o ortesics per assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

Dedicacion: 8h 30m
Grupo grande/Teoria: 8h 30m

SISTEMA DE CALIFICACION

La nota final (NF) se calculara a partir de las siguientes notas parciales:
Nac = Nota de las entregas (evaluacién continuada),

Ntm = Nota del trabajo monogréfico,

Nef = Nota del examen final.

NF = 0,30*Nac + 0,40*Ntm + 0,30*Nef

Reevaluacion:

Pueden presentarse los estudiantes que se hayan presentado al examen final ordinario y que hayan entregado todas las pruebas de
evaluacién continuada. El examen de reevaluacién tiene el mismo formato que el examen final ordinario.

La nota del examen de reevaluacion (Nre) sustituye la nota Nef en la ecuacion de célculo de la nota final (NF).
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