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PROFESORADO

Profesorado responsable: Perez Gracia, Maria Alba

Otros: Veciana Fontanet, Joaquin Maria

Domeneéch Mestres, Carles
Blanco Romero, Maria Elena
Caballero Flores, David

De La Fuente Morato, Albert
Fabregas Massana, Xavier
Perez Gracia, Maria Alba
Clos Costa, Daniel

CAPACIDADES PREVIAS

Conocimientos de Mecanica y Teoria de Maquinas. Conocimientos de Resistencioa de Materiales y de Tecnologia de Materiales.
El grupo 30 del cuatrimestre de otofio se imparte en castellano.

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
CEMEIO3. Capacidad para el disefio y ensayo de maquinas.

Genéricas:
CGMEIQ2. (CAST) Projectar, calcular i disenyar productes, procesos, instal.lacions i plantes.

METODOLOGIAS DOCENTES

La metodologia docente se basa en dos tipos de actividades.

Clases en las que el profesor aporta conceptos y conocimientos y, por medio de ejercicios practicos, ilustra cémo aplicar los
conocimientos expuestos a la resolucion de situaciones y problemas reales. Se realiza una clase de 2 h cada semana.

Sesiones practicas en grupos reducidos en las que los alumnos realizan actividades bajo la supervisiéon de un profesor. Hay practicas
de laboratorio en las que los alumnos se familiarizan con los diversos tipos de elementos de maquinas, y sesiones tipo seminario en
las que los alumnos resuelven ejercicios de calculo y seleccion de elementos de maquinas guiados por el profesor. Hay una sesion de
2 h cada dos semanas.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Objetivo general: Conseguir que los alumnos adquieran conocimientos tecnoldgicos sobre el funcionamiento de los principales tipos de
elementos mecanicos comerciales que se utilizan en las maquinas, y que dominen competencias basicas sobre su seleccién y
dimensionado.

Objetivos especificos: Ver los objetivos especificos de cada tema y de las actividades programadas.
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 27,0 24.00
Horas aprendizaje auténomo 72,0 64.00
Horas grupo pequefio 13,5 12.00

Dedicacion total: 112.5 h

CONTENIDOS

Motores y receptores

Descripcion:
Analisis de la estructura de una maquina: motor-transmisidén-receptor. Caracteristicas de los motores y de los receptores.
Obtencion de la ecuacion del movimiento de una maquina. Seleccién de motores.

Objetivos especificos:

Conocer las caracteristicas mecanicas de motores y receptores. Saber interpretar la curva caracteristica de un motor. Saber
determinar la ecuacion del movimiento de una méaquina. Ser capaz de seleccionar un motor eléctrico para accionar una maquina
de funcionamiento estacionario.

Actividades vinculadas:
Sesiones de seminario de ejercicios desarrollados por los alumnos y guiados por el profesor. Practica de laboratorio de
identificacion de diversos tipos de motores y de sus caracteristicas.

Dedicacion: 28h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 18h

Fallo por fatiga mecanica

Descripcion:
Teoria del fallo por fatiga mecanica a alto nimero de ciclos. Tipos de solicitaciones a fatiga. Diagrama S-N. Diagrama de
Goodman. Factores correctores. Efecto de entalla. Calculo de ejes giratorios.

Objetivos especificos:
Conocer los principios del fallo por fatiga. Saber identificar los tipos de solicitaciones que producen fallo por fatiga. Ser capaz de
calcular ejes giratorios y otros elementos sometidos a fatiga simple.

Actividades vinculadas:
Sesiones de seminario de ejercicios desarrollados por los alumnos y guiados por el profesor,

Dedicacion: 32h 30m

Grupo grande/Teoria: 8h

Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje auténomo: 20h 30m

Fecha: 29/10/2024 Pagina: 2/ 4



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Rodaminetos y cojinetes de friccion

Descripcion:
Cojinetes de friccion: tipos y aplicaciones. Rodamientos: tipos y aplicaciones. Fallor de rodamientos. Metodologia de calculo y
sleleccion de rodamientos. Montaje de rodamientos.

Objetivos especificos:

Conocer las caracteristicas de los diferentes tipos de cojinetes de friccion y de rodamientos, asi como sus campos de aplicacion.
Ser capaz de seleccionar el tipo de rodamientos mas adecuados para una aplicacion y ser capaz de dimensionarlos empleando la
informacion proporcionada por el fabricante.

Actividades vinculadas:
Sesiones de seminario de ejercicios desarrollados por los alumnos y guiados por el profesor. Practica de laboratorio de
identificacion de diversos tipos de rodamientos y cojinetes.

Dedicacion: 28h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 20h

Transmisiones por correa

Descripcion:
Tipos de transmisiones por correa: correas de friccion y correas dentadas. Cinematica y dinamica de una transmisidn por correa.
Metodologia de dimensionado y seleccion de transmisiones por correa.

Objetivos especificos:

Conocer las caracteristicas de los diferentes tipos de correas: planas, trapeciales y dentadas. Saber analizar el comportamiento
dinamico de la transmisidn y saber calcular la fuerza de tensado requerida. Ser capaz de dimensionar una transmisién y
seleccionar el tipo y el tamafno de correa mas adecuado empleando la informacién proporcionada por el fabricante.

Actividades vinculadas:
Sesiones de seminario de ejercicios desarrollados por los alumnos y guiados por el profesor. Practica de laboratorio de
identificacion de diversos tipos de correas y de sus correspondientes poleas.

Dedicacion: 24h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 16h

SISTEMA DE CALIFICACION

La calificacién se basa en dos actos de evaluacién: una prueba parcial y un examen final. Tanto en la prueba parcial como en el
examen final se evallan conocimientos tedricos y competencias practicas. Algunos apartados del examen final pueden estar
relacionados con las actividades desarrolladas en las practicas. El examen final tiene caracter recopilatorio y por tanto evalla todos
los contenidos y competencias tratados en la asignatura.

El algoritmo de célculo de la nota final es: Nfinal = Maxim[0,3-NPP+0,7-NEF; NEF]

con: NPP: nota de la prueba parcial; NEF: nota del examen final.

Esta previsto que en el mes de julio se realice un examen especial para aquellos alumnos que no hayan aprobado la asignatura. La
nota de este examen, NREAV, substituira la nota del examen final, NEF.

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

Tanto en la prueba parcial como en el examen final se pueden utilizar apuntes y material de consulta durante la realizacién de
ejercicios practicos. No se puede consultar nada en la parte de teoria.
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RECURSOS

Material audiovisual:
- Transparencies de classe. Material audiovisual utilizado en las clases expositivas. Accesible a través del Campus Atenea.

Fecha: 29/10/2024 Pagina: 4/ 4


https://upcommons.upc.edu/handle/2099.3/36329
https://ebookcentral-proquest-com.recursos.biblioteca.upc.edu/lib/upcatalunya-ebooks/detail.action?pq-origsite=primo&docID=5485813
https://ebookcentral-proquest-com.recursos.biblioteca.upc.edu/lib/upcatalunya-ebooks/detail.action?pq-origsite=primo&docID=5485813
http://www.ingebook.com/ib/NPcd/IB_BooksVis?cod_primaria=1000187&codigo_libro=5701

