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JORDI TORNER RIBE - Grup: M13

CAPACITATS PREVIES

Haber cursat satisfactoriament Expresion Grafica

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
1. Coneixements i capacitats per aplicar les técniques d'enginyeria grafica.

Transversals:
3. TREBALL EN EQUIP - Nivell 3: Dirigir i dinamitzar grups de treball, resolent-ne possibles conflictes, valorant el treball fet amb les
altres persones i avaluant I'efectivitat de I'equip aixi com la presentacio dels resultats generats.

METODOLOGIES DOCENTS

L'assignatura utilitza la metodologia expositiva en un 20%, el treball individual en un 40%, el treball en grups en un 20% i
I'aprenentatge basat en projectes en un 20%.
No té prova de reavaluaci6.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Comprendre les técniques dels Sistemes de Representacio.

Coneéixer les normes de Normalitzacié fonamentals del dibuix técnic.

Coneixer les ultimes técniques de disseny assistit per ordinador.

Potenciar les habilitats espacials.

Presentar i practicar la normativa de les técniques de representacid grafica més usuals a I'enginyeria.

L'estudiant, al seu pas per I'assignatura assolira: Técniques de comunicacid grafica, escrita i oral i de treball en equip.
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HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores activitats dirigides 15,0 10.00
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00
Hores grup petit 45,0 30.00

Dedicacio total: 150 h

CONTINGUTS

Modelat 3D

Descripcio:

Disefio de elementos mecanicos. Desplegando todas las posibilidades de comandos conocidos y viendo de nuevos mas complejos:

Barridos, Barridos Helicoidales, Recubrimientos, Simetrias, Matrices etc.

Objectius especifics:

Al finalizar este bloque el alumno sera capaz de disefiar elementos mecanicos desplegando todas las posibilidades de comandos

de modelado estudiados.

Dedicacié: 50h

Grup mitja/Practiques: 12h
Activitats dirigides: 5h
Aprenentatge autonom: 33h

Acoblament de mecanismes

Descripcio:
Posibilidades béasicas del mddulo de ensamblaje.

Relaciones de posicidn, busqueda de interferencias, estudio cinematico, etc.

Explosionado de conjuntos.
Colisiones y contactos 3D.

Objectius especifics:

Al finalizar este bloque el alumno sera capaz de ejecutar:
Ensamblajes de mecanismos

Explosionado de conjuntos

Estudios cinematicos

Dedicacié: 50h

Grup mitja/Practiques: 12h
Activitats dirigides: 5h
Aprenentatge autonom: 33h
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Dibuix 2D / Planols de fabricacio

Descripcio:

Conocimientos elementales de generacion de planos. Planos de fabricacion, vistas, acotacion, secciones, detalles, etc. .
Planos de conjuntos y subconjuntos colapsados y explosionados.

Representacion de:

Acabados superficiales.

Tolerancias dimensionales, geométricas.

Objectius especifics:

Al finalizar este bloque el alumno serd capaz de representar:
Planos de fabricacion, vistas, acotacion, secciones, detalles, etc.
Planos de conjuntos y subconjuntos colapsados y explosionados.
Acabados superficiales.

Tolerancias dimensionales, geométricas.

Dedicacié: 50h

Grup mitja/Practiques: 12h
Activitats dirigides: 5h
Aprenentatge autonom: 33h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

1r parcial 20%
2on parcial 20%
3r parcial 30%
Projecte 20%
Exercicis 10%

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Es necessari disposar d'un ordinador per persona a l'aula.
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